Dispositivos de sujecion pivotantes neumaticos Cuerpo del bloque,

forma A
Descripcion del articulo/Imagenes del producto

@ Descripcion
Material:

Cuerpo base de aluminio.

- Pistdn de acero.
Version:
o Cuerpo base anodizado en plata.
puy 0 ﬁ Piston cromado duro.
S Jam &
[ Indicacion:
(e G!}« Yo Los dispositivos de sujecion pivotantes neumaticos se utilizan para aplicaciones que
@ no requieren una gran fuerza de sujecién o cuando es necesario que el punto de
‘: sujecion esté libre para colocar y retirar la pieza de trabajo.
| o
& Debido a la doble funcién del dispositivo de sujecion, el piston se mueve hacia abajo
P y hacia arriba con la ayuda de la presion.
La carrera completa del dispositivo de sujecion pivotante se compone de una carrera
de giro y una carrera de sujecion. Al principio del proceso de sujecion, el brazo de
(@ (@ sujecion realiza un movimiento de 90° hacia abajo. Este movimiento va seguido de
) la carrera de sujecion lineal hacia abajo. La sujecion de la pieza de trabajo debe

realizarse exclusivamente mediante la carrera de sujecion.

Ejemplo de montaje:

A peticion:
Interruptor de proximidad.

Accesorios:

N 1) Sujetar
NIR

2) Destensar

)
3) Carrera de giro
4) Carrera de sujecion
5) Suelto
6) Sujeto
7) Giro a la izquierda
8) Giro a la derecha
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El dispositivo de sujecion pivotante solo se debe utilizar con aire lubricado.

El brazo de sujecién no esta incluido en el volumen de suministro.

/ Brazo de sujecion K1813 para dispositivo de sujecion pivotante.
| | IL'I' ///f 'I- Indicacion sobre el dibujo:
|
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El piston magnético esta preparado para una deteccion de fin de carrera eléctrica.
El movimiento del dispositivo de sujecion pivotante no se debe obstaculizar. F1 =
Presion de servicio max. admisible con 6 bar.
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Dispositivos de sujecion pivotantes neumaticos Cuerpo del bloque,
forma A
Planos
Nuestros productos
Referencia Tamario Forma Version 2 A B B B1 B2 B3 D D D1 D2 D3
max.  min. max. min.
K1812.11210 12 A con giro a la derecha 20 5 49 48 45 75 115 1142 6 M5 MO03x0,5
K1812.11220 12 A con giro a la derecha 20 5 49 48 45 75 115 1142 6 M5 MO03x0,5
K1812.11610 16 A con giro a la derecha 255 69 6,8 45 75 145 1442 8 M5 M05x0,8
K1812.11620 16 A con giro a la derecha 255 69 68 45 75 145 1442 8 M5 MO05x0,8
K1812.21210 12 A con giro a la izquierda 20 5 49 48 45 75 115 1142 6 M5 MO03x0,5
K1812.21220 12 A con giro a la izquierda 205 49 48 45 75 115 11,42 6 M5 M03x0,5
K1812.21610 16 A con giro a la izquierda 255 69 68 45 75 145 1442 8 M5 MO05x0,8
K1812.21620 16 A con giro a la izquierda 255 69 68 45 75 145 1442 8 M5 M05x0,8
Referencia H H1 H2 H3 H4 H5 H6 L L1 L2 S1 S2 Carrera F1
S N
K1812.11210 100 77,8 12 51 2 2,5 3 25 15,5 8 7,5 10 17,5 59
K1812.11220 130 97,8 12 70 2 2,5 3 25 15,5 8 7,5 20 27,5 59
K1812.11610 100 77,8 12 51 2 2,5 3 29 20 8 75 10 17,5 106
K1812.11620 130 97,8 12 70 2 2,5 3 29 20 8 7,5 20 27,5 106
K1812.21210 100 77,8 12 51 2 2,5 3 25 15,5 8 7,5 10 17,5 59
K1812.21220 130 97,8 12 70 2 2,5 3 25 15,5 8 75 20 27,5 59
K1812.21610 100 77,8 11 32 2 2,5 3 29 20 8 75 10 17,5 106
K1812.21620 130 97,8 1 42 2 2,5 3 29 20 8 75 20 27,5 106
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